Rundtisch CRT/400/H

Tischdurchmesser:
Max. Beladegewicht:

Planlaufgenavigkeit:

Klemmung

Winkelmess-
system

Gewicht ca.:

Klemmmoment:

Nenndruck:

Ausgangssignal:

Messprinzip:

Genavigkeit:

Leistungsanschluss Motor/
power connection motor

3
23

Temperatursensor/ Winkelmesssystem/
temperature sensor angle encoder
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400 mm
500 kg horizontal
0,01 mm
1.000 Nm
50 bar
1Vss sin/cos
absolut
+ 5

200 kg

Motor RM 240-75

Pulsmoment:

Bemessungsmomem:

Bemessungsverlustleistung:

Anzahl der Polpaare:

Maximaldrehzahl mech.:

Bemessungsstrom:

Nennspannung:

23 | MaBeT-Nuten

495 Nm
193 Nm
0,7 KW (2,2 |/min)
25
350 U/min
105A
400V



